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Driver PC via USB de « Sentinel »

Sentinel interface ¥1.7.9 - 07.04.2013 11:44:21

Sentinel

Y AProjetsh 201 ASentine\DevhSE128805E1248 W1, 7\DeviDelphi7\Sentingl_v1.7. 98B unsLog.txt

0O SO R L)

10
11
12
13
14
15
15
17
18
13

¥ Savelog [~ Trace only emors

20.
21.
22.
23.
24,
28.
26.
27.
28,
29.
30,
3.
32.
33
34.
35.

07.04.2013 11:41:58
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Load it filz | Ini fie name :
Log file name
Fead init file
PING TEST

System send ping ok

LOAD EEPROM DATA
Syztem run starts

Swyztem send errars yes

Suystem zend warnings yes

System send confirmations yes

Syztem gend zme no

Syztem send uart yes

Syztem gend admin password enable pes
Syztem zend uzer pazzword enable ves
Syztem modele name : Sentinel SE12484
Suystem device name : Local server
System firmware version : 1.7.6

Swyztem firmware programmation date : 07.04.13
Swystem user password : 0000

Syztem admin pazzword | jhud

EEFROM USED SIZE

Eeprom used size : 197 byte(s)
Syztem gend eeprom uzed size ok

5

-

Clear traces

Uat  System | Riho3 | simaco |
[V Trace s com. tp: 3
Total query: 3
Wwrang guery : 0
‘Wong query [%]: 0
Reset Run : Start Stap
Fing Send ermors s Na
Load eeprom data Send warnings : Yes Mo
Send confirmations : Yes Mo
Eeprom index read Send sms alerts . Ves Nao
Test EWC Send uart alets:  Yes Mo
Erase eeprom Etable admin password : Yes Mo
Enable uzer pazzword : Yes MNo
Modele name : |Sentinel SE1244 Get Set
Device name : |Local server Get Set
Firmware version : |1.7.6 Get Set
Firnware programmation date ; |07.04.13 Get Set
&drin passward : |jhud Get Set
User password : (0000 Get Set

Surveillance humidité / température par GSM, gestion SMS et PHONEBOOK avec un PIC18F26K22 a 64Mhz
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Construction d’un caisson de bass dans un atelier de menuiserie
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Construction de deux amplificateurs audio
/ —-— .

—— 2x 10Wrms

medium-high

40hms sub



Construction d’un crossover 24 dB/Octave

Pot. for low
output +16dB max

1} 2 G
THTiTrp—

Réparation d’une table tournante pour I’horlogerie
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Développement du « Clap circuit » avec Kika
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GBL du « Clap circuit »
68.580 mm
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GTL de I'interface matricielle

ﬁﬁ

GTL de « Sentinel »

Vue globale de la télécommande IR

Simulations avec LTSpice IV

500mV-

V(i)

450mv-]
400mVv-]
350mv-]
300mVv-

250mv-]

200mVv-]
150mv-
100mv-

50mVv

OmV-
8.0v

V(led)

7.2V
6.4V
5.6V
4.8V
4.0v+
3.2V
2.4V
1.6V
0.8V
0.0V

-0.8V; T T T T
00s 02s 0.4s 0.6s 0.8s
Wivi): (578.378ms,289.189mV)
V(vi): (1.55568s,222 162mV)
delta: (977 297ms,-67 027TmV)

-— E:\Work\DeviISFET_EXT_v3.0\LTSpice\v309_AlIV2\RedGreenlLed\RedGreenLed.raw —




Télécommande IR Interface USB d’une matrice analogique

« Clap-circuit » Alimentation +15V et +5V
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Interface RS485 pour joystick 3 axes avec PIC18F26K22 et bootloader seriel
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Logiciel de réception de données d’une matrice analogique avec Delphi 7

Sensitive matrix - EPEL £ STI £ IMT £ LASA - Jogl Huser and Martin Battaglia

Tactila matrix: colors Commands COM part parameters Set of forces
A B C [} E F G H | J é A—IB—I
1 é 1 1} 1}
2 Cloge port j E E
Stop
3 Status
14.07. 2010 15:24:29 Program started
4 Feset status 14.07.201015:24:31 COM11 selected
14.07.201015:24:40  COM1T opened
Iv Handle color matrix 14.07.2001015:24:47  Auto mode enabled
E Iv Handle number matrix
g v Handle set of forces
™ Handle frequency
! B v =Tl Tactile matrix : numbers
i A B e o Fos v ] ! |
9 1 1} 1} 1} 1} 5 165 165 114 109 E1
- 2 a a a a a 129 130 a4 a3 22
3 1] 1] 1] 1] 1] 105 106 E5 B8 4
1 4 1] 1] 1] 1] 1] 86 86 51 5 1]
5 1} 1} 1} 1} 1} ES EV i 44 1}
12 E 1} 1} 1} 1} 1} a1 49 26 33 1}
13 7 1} 1} 1} 1} 1} id] 33 16 23 1}
g 1} 1} 1} 1} 1} il 17 E 14 1}
1 9 1] 1] 1] 1] 1] ] 3 1] 5 1]
15 10 1] 1] 1] 1] 1] 21 17 15 19 5
o 0 0 0 0 7 M 13 2@ 5
13 12 1} 1} 1} 1} 1} kr) 34 25 29 7
17 13 1} 1} 1} 1} 1} 45 45 il 35 7
4 o 0 0 0 0 49 |7 [ (3 |8
i 15 1} 1} 1} 1} 1} 55 54 36 40 E
19 16 1] 1] 1] 1] 1] EO 55 38 43 5
17 1] 1] 1] 1] 1] B4 B3 1 45 5
el 8 o o0 o0 B8 63 43 48 5§
2 19 1} 1} 1} 1} 1} il T2 44 439 5
20 1} 1} 1} 1} 1} T4 s 45 50 4
2 2 o 0 0 0 0 % 76 4 51 3
73 22 1} 1} 1} 1} 1} 7B 7 45 a1 3
23 1] 1] 1] 1] 1] 4 7B 44 50 2
24 2 o 0 0 0 0 73 ;5 |8 48 |1

Logiciel de commande d’un light show avec Delphi 7
EH

[VE



IEDM'I 'l

[0 Lirrir ot (0 |
Fermer port COM |

2400 B auds, 8 bitz
1 bit stop, aucune panité

rRED——————————

Vider memo

Logiciel de controle d’acces par carte RFID

| Enregistrer

| —Fart

LOEK_PORTE |

Activer RFID | I
I~ &uthorize
[Dézactiver HED |

Recharger

|

Jcomz

(DLt part COk |
Fermer port COM |

15'200 Bauds, 5 bits
1 bit stop, aucune parité

UHLEER_FOETE |
Bl ERE! PEETE |

BUZ Wil L_OPEN |

i+ Auto
i Manuel

Feload CHk |

Bz CAHNOT_ORER |

06.10.2012 18:14:11 : CHARGER J ay, Autharisé, 10 51 54 48 48 55 53 65 6356 67 13 ;l
06.10.2012 18:14:11 : CHARGER Dav, Autharisé, 10 48 56 48 48 63 4353 50 66 4813
06.10.2012 18:14:11 : CHARGER Cartel03, Mon autharise, 10 51 54 48 48 55 53 48 54 G066 13
06.10.2012 18:14:11 : CHARGER BadgeSil, Mon authorisé, 10 48 56 48 48 69 4953 68 6957 13
06.10.2012 18:14:11 : CHARGER Joel, Authanisé, 10 51 54 48 43 65 57 57 50 66 57 13
06.10.2012 18:14:15 : Paort COMT ouvert
0B.10.2012 18:14:15 : RFID désactivé
06.10.2012 18:14:18 : Port COM2 auvert
06.10.2012 18:14:18 : UMLOCK_PORTE
I

State: 0

|

(A

-20.0
dBu
AC

-56.0

-68.0

-128.0

-140.0

kHz

05

Transformée de fourrier avec un picoscope 2205

15

11.09.2012 15:51:52

20

25

20,0
dBu
AG

-28.0

-100.0
30
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I7E:
ITE:
377:
378:
A78:
380:
381:
3B2:
3B3:
384 :
385:
3HG6:
387:
38B:
389:
330:
391:
392:
393:
394 :
395:
396:
397:
398:
399:
400:
401:
402:
403 :
404 :
405:
406:
407:
408:
409:
410:
411:
412:
413:
d414:
415:
416:
417:
418:
419:
420:
421:
422 :
423 :
d24d:
425:
426:
427:
42B:
429:
430:
431:
432 :
433:
434 :

Exemple de code C pour un PIC 18F26K22 avec MPLab

A 1t's For me

if (AxUart2 -- slaveRs4Bshdrese)

}

alea {

IEBFOorMe = 1;
RddRxByte (RxUarktz) ;

A we are mot @ the start of a frame

1f (IteForMe = 0}

1f ( (AddRxByte (AxUartz}} » a0} {

S Buffer full == handle buffer

i - ModbueCRC16 (&RxBuffer [0] , NExBytes - 2);
S compute CRC

1f { (GetLowB (]} == BExBuffer [NRxBytes - 2]} &&
A check CRC ok

ewitch (RxBuffer [1]) |
A function
case B : £ ping =» gend back the

A4 wait before send back
Delayl0ETCyx (DelayloE} ;

[zetHighB (]} == BxI

game data
data

Sendifart? (ERxBuffer [0] , HRxBytes) ;

break:;

case 5 : S reset =» gend back the same data and res

S wait before send back
Delayl0ETCYx (Delayl0E) ;

data

Senduart2 (ERxBuf fer [0] , NRxBytes);

Reset (] ;
break ;
case 3 : A want the data

TxBuffer [0] = SlaveRsS4B5Adress;

TxBuffer [1] = 3;
TxBuffer [2Z] = G;

ADCONObitE.CHS = 05
ADCONObite .30 DONE - 1;

Sf function
S number of by

S channel @
S etart am AD

while (ADCONObite.GO DONE); // walt convers

TxBuffer [3] - ADRESH;
TxBuffer [4] - ADRESL;

ADCONObAEE.CHE - 1;
ADCONObAtE .30 DONE - 1;

S ADC result H
A4 ADC result L

/4 channel I
S etart am AD

while [hnmnuhita_m_mum; S walt convers.

TxBuffer [5] - ADRESH;
TxBuffer [6] - ADRESL;

ADCONObitE.CHE - 2;
ADCONObite .0 DONE = 1;

S ADC result H
S ADC result L

/4 channel 2
S etart am AD

while [ADEDHUhEtE.m_I:JHE}; S walt convers.

TxBuffer [7] - ADRESH;
TxBuffer [B] - ADRESL;

/A ADC result H
A ADC result L

] = ModbusCRC16 (&TxBuffer [0] , RTxBytes - 2}

J/f compute CRC

TxBuffer [RTxBytes - 2] - GetLowB(]}:
TxBuffer [RTxBytes - 1] - GetHighB(]j};

A4 wait before send back
Delayl0ETCYx (Delayl0E) ;

data

Sendifart? (eTxBuffer [0] , NTxBytes) ;

breaak ;

elaa | #F CRC mot ok



